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今回担当委員： 

楜澤委員(旭硝子)、浅野委員（広島工大）、輿水委員（中京大）､ 
渋谷委員（日立製作所）、菅野委員（ファ－スト）、 
高橋委員（香川大）、中村委員（東京電機大）、 
野口委員（日立ハイテクノロジーズ）、村上委員（慶應義塾大） 

 


